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Resumen: TransType2 es un proyecto enmarcado en el &mbito de la traduccién asis-
tida. Su objetivo consiste en proporcionar traducciones de alta calidad combinando
la experiencia de traductores humanos con sistemas de traduccién automaética.
Palabras clave: Traduccién asistida por computador, traduccién automaética.

Abstract: TransType2 is a project framed in assisted translation field. Its purpose
is to provide high-quality translations by combining human translators’ knowledge

with machine translation systems.
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1. Introduccion

TransType2 (TT2) (SchlumbergerSema
S.A. et al., 2001) es un proyecto finan-
ciado por la Comisién Europea dentro del
IST Programme (IST-2001-32091). El ob-
jetivo de TT2 es el desarrollo de un sis-
tema de traduccién asistida por computador
(CAT, Computer-Assisted Traslation) que
contribuya a solventar la creciente demanda
de traducciones de alta calidad existente ac-
tualmente.

Para conseguir este objetivo, y con el fin
de asegurar un mejor resultado en las tra-
ducciones obtenidas, TT2 combina los sigu-
ientes paradigmas. Por un lado, se utiliza
un sistema de traduccién automdatica (MT,
Machine Translation) que permite reducir el
tiempo necesario para realizar el proceso de
traduccién. Por otra parte, se incorpora el
conocimiento de un traductor humano con el
fin de asegurar una traduccién de calidad.

2. Sistema de traduccion

En este proyecto, se ha optado por in-
cluir un motor de traducciéon basado en mod-
elos estadisticos . Dicho motor de traduccion
estd basado en Transductores de estados fini-
tos estocdsticos (SFSTs)(Casacuberta, 2000),
los cuales ya habian demostrado anterior-
mente su buen comportamiento y eficiencia
en tareas pertenecientes a dominios restringi-

dos (Vidal, 1997).

El proceso seguido con estos modelos con-
siste, en primer lugar, en la inferencia de un
SFST partiendo de ejemplos compuestos de
posibles frases a traducir y sus correspondi-
entes traducciones. Para realizar este proce-
so de inferencia, se utiliza la técnica denom-
inada GIATI (Casacuberta, 2000). Una vez
obtenido el SFST, es posible llevar a cabo la
traducciéon de una frase concreta realizando
un proceso de bisqueda (basado en el algo-
ritmo de Viterbi (Viterbi, 1967)) sobre el SF-
ST.

Las traducciones obtenidas mediante el
sistema de traduccién no garantizan un niv-
el 6ptimo de calidad. En este punto, inter-
viene el tradutor humano con el objetivo de
evaluar y corregir, si es necesario, dichas tra-
ducciones. El proceso consiste en que una vez
que el sistema de traduccién proporciona una
traduccién, el traductor humano verifica la
correcciéon de ésta pudiendo aceptarla en su
totalidad o sugerir algunos cambios. Concre-
tamente, el traductor puede aceptar parte de
la traduccién y/o anadirle nuevos elementos
(palabras, letras , ...) generando un prefijo de
lo que considera debe ser la traduccién cor-
recta. Una vez realizado este proceso, el sis-
tema de traduccién procede a completar este
prefijo, de manera que la traduccién resul-
tante estd compuesta por el prefijo propor-
cionado por el traductor seguido de la sug-
erencia realizada por el sistema de traduc-
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Figura 1: Captura de pantalla del prototipo

cién, obteniéndose asi una traduccion com-
pleta.

3. Descripcion del sistema

Todo lo comentado en el apartado anteri-
or se plasma en un prototipo (figura 1) que,
sin constituir la versién definitiva del proyec-
to, si puede considerarse como una primera
aproximacion a lo que constituira el resulta-
do definitivo. Este prototipo se compone del
motor de traduccién asistida empotrado en
un interfaz TCL/TK desarrollado todo ello
en el Instituto Tecnolégico de Informatica de
Valencia.

El funcionamiento de este prototipo es
muy simple. En primer lugar, se debe se-
leccionar el sistema de traduccién a utilizar
. Seguidamente, habrd que seleccionar un
fichero que contenga el conjunto de frases que
se pretende traducir. En este momento el sis-
tema estd listo para ser utilizado. El proceso
bésico a seguir consiste en seleccionar una de
las frases de entrada disponibles y solicitar
una traduccién pulsando en el botén Trans-
late. Una vez que el sistema nos ha propor-
cionado una traduccion, es posible refinarla
de la siguiente manera. En primer lugar debe-
mos situar el cursor (dentro del panel Prefiz)
al final del fragmento de traduccién que con-
sideremos correcto. Seguidamente podemos
completar dicho fragmento con un conjunto
de caracteres de manera que la secuencia de
palabras situada a la izquierda del cursor de
forma que el sistema complete la traduccion
desde ese punto sin modificar ese prefijo.

Este prototipo permite al usuario in-
teraccionar con el sistema con métodos
“clasicos” ,es decir, utilizando periféricos co-

mo el teclado y el ratén. Ademds, incorpora
la posibilidad de que el usuario se comunique
con el sistema a través de la voz.
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